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Cauchy–Schwarzsche Ungleichung, 109
cos

Additionsregel, 89
Cramersche Regel, 101

Determinantenfunktion, 95
Determinantenmultiplikationssatz, 98
Diedergruppe, 63
Dimension eines Vektorraums, 76
Dimensionsformel

für lineare Abbildungen, 81
für Untervektorräume, 78
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